ProLoop2

Detektor petli do bram przemystowych, instalacji ze szlabandw,
instalacji parkingowych | stupkdéw automatycznych

Oryginalna instrukcja obstugi

Informacje ogolne

- A

Bl Wskazowki bezpieczenstwa

A

e Przed uruchomieniem nalezy uwaznie przeczytac niniejsza instrukcje
obstugi, po czym zachowac |a, by byfa dostepna pézniej.

e Nieprzestrzeganie tych $rodkéw bezpieczefistwa moze spowodowaé
uszkodzenie urzadzenia lub innych obiektéw, a nawet doprowadzi¢ do po-

waznych obrazen ciata lub $mierci.
 Nie nalezy uzywac tego produktu do innych celéw.

e Uruchomienia tych urzadzen i ich wyposazenia dodatkowego moze doko-
nat¢ wytacznie odpowiednio przeszkolony i wykwalifikowany personel.
e Urzadzenie 24 V AC/DC mozna obstugiwac tylko za pomoca obwodu bez-

piecznego bardzo niskiego napiecia (SELV) z bezpieczng izolacja

Bl Mechaniczny montaz w szafie sterowniczej

ProLoop?Z jest montowany na szynie montazowej o szer. 35 mm, zgodnej z EN50022, w szafie sterownicze.
Przytacza majg postac zaciskdw wtykowych i sg kodowane.

El Podtaczanie elektryczne

/74 BBC

BIRCHER

Smart Access

@ ProLoop2 Detektor petli wariant DIN, montaz na szynie

@ Wyswietlacz LCD

®) Przycisk «Mode»

@ Przycisk «Data»

(® Zaciski przytaczeniowe
(® Dioda informacyjna

elektryczng zgodnego z EN 61558. Przewody musza by¢ zabezpieczone

przed uszkodzeniami mechanicznymi.

e Przestrzegac wszystkich majgcych zastosowanie miejscowych przepiséw

dot. bezpieczenstwa instalacji elektrycznych!

e Przy przystapieniem do pracy przy urzadzeniu/instalacjach nalezy odtaczyé

je od zasilania!

o \\V przypadku wystapienia usterek niemozliwych do samodzielnego
usunigcia urzadzenie nalezy wyfaczy¢ i odesta¢ do naprawy.
e Urzadzenia moze naprawiac tylko ich producent. Ingerencje i modyfikacje

sg niedopuszczalne. Powoduja one utrate prawa do roszczen z tytutu

gwarancji vi rekojmi.

@ Przewody przyfaczeniowe petli indukcyjnej powinny by¢ skrecone co najmniej 20 razy na metr.
Urzadzenie nalezy okablowac zgodnie z przeznaczeniem przyfaczy. Nalezy zwracac przy tym uwage na prawidtowe podfaczenie do zaciskdw i wiasciwe
zasilanie napieciem zgodnie z boczng tabliczkg na urzadzeniu.

m Schemat potaczen zaciskowych urzadzenia ProLoop?2

A: B: C: D: E: F: _ig >
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Mozliwosci podtaczania wyjs¢ (w zaleznosci od zaméwionych opcji):
Konfiguracja Schemat Konfiguracja Schemat

. przekaznikow: podtaczenia wyjsc: ) przekaznikow: podtaczenia wyjsc:

Urzadzenie 1-petlowe Wyjscie 1 E Urzadzenie 2-petlowe Wyjicie 142 EF
Wyjscie 2 F Wyjscie alarmowe D
Wyjscie alarmowe D

IEl Mozliwosci ustawiania wartosci i parametrow

Informacje og

6lne

W niniejszym rozdziale przedstawiono i objagniono ustawienia urzadzenia ProLoop2 na przyktadzie urzadzenia z 1 petla. Ustawien dla petli 2 w urzadzeniu
2-petlowym dokonuje si¢ analogicznie.

Xl Wyswietlacz LCD i obstuga

Wyswietlacz
standardowy/urza
dzenie 1-petlowe

Wyswietlacz
standardowy/urza
dzenie 2-pgtlowe

Przycisk obstugi

Przycisk obstugi

HO

HO®

™ Mode

™ Daa

Opis wy$wietlacza LCD
Petla 1
Funkcja NG (5 Petla 2
(O@O—
Przyktad: (
?usrtlak\g,\'l;ona *l: I-I-—Przyk’fad: usta-
czaqu wiony para-
metr «h»

Czerwona i
zielona:

Zielona:

Zielona
migajaca:

Czerwona
migajaca:

Opis znaczenia diod LED

Konfiguracja
fazy rozruchu

Praca
Wyjscie 1 i/lub
2 aktywne

Btad

Czerwona i zielona

migajaca:

Symulacja

1
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X runkcie podstawowe & (ustawienia patrz tabela 4.11)

Parametr

1: Drzwi i brama Gdy petla jest aktywowana, przyporzadkowe jej wyjscie przekaznikowe zatacza sie, a wytacza sie gdy petla wraca do
stanu nieaktywnego.

2: Szlaban Gdy petla jest aktywowana, przyporzadkowe jej wyjScie przekaznikowe zatacza sig, a wytacza sie gdy petla wraca do
stanu nieaktywnego.

3: Prad spoczynkowy Gdy petla jest aktywowana, przyporzadkowe jej wyjscie przekaznikowe wytacza sie, a zatacza sie gdy petla wraca do

stanu nieaktywnego.

4: Uktad logiczny kierunku Jezeli obiekt przemieszcza sie od petli 1 do 2, wiacza sie wyjscie 1. Jezeli obiekt przemieszcza sie od petli 2 do 1, wiacza
sie wyjscie 2. Obie petle musza byé przez krétki czas aktywowane. Po zwolnieniu petli 2 nastepuje reset wyjsc. W celu
ponownego wykrycia kierunku ruchu obie petle musza wrdci¢ do stanu nieaktywnego.

0: Petla2 W urzadzeniu 2-petlowym mozna wytaczy¢ petle 2.
Zachowanie sie przekaznikow w przypadku usterek (patrz rozdziat 6 Usuwanie usterek):
1.Instalacje W przypadku awarii W przypadku awarii 3.Prad | Wprzypadkuawarii | 4. Uklad logiczny | W przypadku awarii
drzwi/bram wysjcie przekaznikowe 2. Szlaban wysjcie przekaznikowe A wysjcie przekaznikowe | kierunku (tylko wysjcie przekaznikowe
wytacza sie. Przekaznik zatacza sig. Przekaznik poczy Y wylacza sie. Przekaznik | urzadzenie 2-petlo-| wytacza sie. Przekaznik
alarmowy wyfacza sie. alarmowy wytacza sie. alarmowy wytacza sie. | we) alarmowy wyfacza sie.

Funkcje czasu 7, jednostka czasu 2 i wspatczynnik czasu 3 (ustawienia patrz tabela 4.11a)

I_I Gdy petla jest aktywowana, i1 OpdZnienie wigczenia: OpdZnienie wyfaczenia:
przekaznik zatgcza sig, a po Gdy petla jest aktywowana, I: Gdy petla jest aktywowana,
zwolnieniu petli —wytacza Petla przekaznik zatacza sig po :’_\_P%ﬂa przekainik zatacza sig, apo ] | Petla
t—|r

sig. [ \Puskamic czasie t, a po zwolnieniu aekainik | Zwolnieniu petli —wytacza [ Lnskenic
petli —wytacza sie. sie po czasie t.

mpuls zajecia petli: = Impuls zwolnienia petli: laksymalna obecnosc:
_( Impul | { Impul | | P Mak: Ina ob
W momencie zajecia petli I |Petla W momencie zwolnienia [ L__Petla Gdy E@ﬂakJBS} aktywowana, | ] 1__Petla
przekaznik zatgcza sig, a Przekaznik petli przekaznik zatacza sie, Prackaznik|  PreaznIk zatgcza si, d po [T | Preekatnik
! ( F—— : : N LS Inieniu petli wylgcza t
nastgpnie wytacza sie po t a nastgpnie wytacza sig po t W0 petiwy i
czasie t. czasie t. ggg,tl'ecz najpoznie) po cza

Czutosé Y (ustawienia — patrz tabela 4.11a)

Czuto$¢ 5 (=Sensitivity) detektora petli mozna dostosowac w 9 stopniach: 57 = najmniejsza czutos$¢, 55 = najwyzsza czutosc,
54 = ustawienie fabryczne.

Automatyczne zwigkszanie czutoSci ASB 5 (ustawienia — patrz tabela 4.11a)
ASB (=Automatic Sensitivity Boost = automatyczne zwigkszanie czutosci). ASB jest potrzebne, aby po aktywacji mozliwe byto wykrywanie dyszli naczep.

m Czestotliwo$é & (ustawienia — patrz tabela 4.11a)

W przypadku stosowania wielu detektoréw petli mozna unikna¢ ich wzajemnego oddziatywania, stosujac cztery rézne czestotliwosci

F1, F2, F3, F4*.

Uktad logiczny kierunku 7(ustawienia — patrz tabela 4.11a)

Funkcji uktadéw logicznych kierunku mozna uzywac tylko przy urzadzeniu 2-petlowym. Uktady logiczne kierunku nalezy ustawié¢ w funkcji podstawowej
(patrz rozdziat 4.2). Wykrywanie ruchu moze sie odbywac: — od petli 1 do petli 2 — od petli 2 do petli 1 — z obu kierunkéw

Wyijscie 2 8 (ustawienia — patrz tabela 4.11b)
Wyjscie 2 mozna wiaczaé badZ wytgczag.

Zabezpieczenie przed awarig zasilania 9 (ustawienia — patrz tabela 4.11a)

Uwaga: Ustawione wartosci parametréw nie ulegaja zmianie w przypadku awarii sieci — niezaleznie od dziatania funkcji «Zabezpieczenie przed awaria
zasilanian.

P 1 = Zabezpieczenie przed awarig zasilania wigczone: czuto$¢ jest ograniczona do 1-5.
m Przebieg sygnatu przy aktywnym zabezpieczeniu przed awarig zasilania (funkcja 9 = 1)
Do aktywacji (np. bariery)
Funkcja podstawowa 0 = 2 Instalacje ze szlabanami

Wyjscie | Brakzasilania | Inicjalizacja \ Wolne \ Zajete \ Wolne

otwarte (no) | |
zamknigte (nc)

Do zabezpieczenia (np. bariery, polera)
Funkcja podstawowa 0 = 3 Prad spoczynkowy

Wyjscie | Brakzasilania | Inicjalizacja \ Wolne \ Zajete \ Wolne

otwarte (no)
zamkniete (nc) | | |

ERI] Przetaczanie z trybu pracy do trybu konfiguracii

Urzadzenie 1-petlowe

Po uruchomieniu Ao Nacisna¢ raz krétko przycisk ! Model 10}
wyswietla sig: «Mode», aby przejs¢ do trybu o u
I { |konfiguracji g {
Urzadzenie 2-petlowe
Po uruchomieniu =fole) Nacisna¢ raz krétko przycisk _ Mode |l n 10} () Wybrana jest — IITH | |1 @ 14— (2 Wybrana jest
wyswietla sig: «Moden, aby przejsé do trybu o U petla 1 e u petla 2
I { [konfiguracji g ! =L {

(Powrét do trybu automatycznego: Nacisna¢ przycisk Mode i przytrzymaé > 1) “Ustawienie fabryczne
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Il Tryb symulacii

. - |Naci$niecie Nacisnigcie Nacisnigcie Nacisnigcie .
Przetaczanie na tryb symulacji przycisku przycisku przycisku przycisku Uwagi
«Sim1» «Sim2» «Sim1» «Sim2»

Przefaczanie na tryb symulacji:

Nacisnac jednoczesnie przyciski ?,'m + -~ go
Sim1i Sim2 i przytrzymac je 747 7 Sekundy § ZS‘mekundy ]
weisniete przez 2 s.
Tryb symulagcji:

L0 -Brak zajecia petli (funkcje czasu aktywne)
L1 -Zajecie petli (funkcje czasu aktywne)
®-petlal @ -petla?

o0 - Wytaczanie wyjscia

Zajecie petli ®

g ; 5@ ?&ﬂm go ;
Lo ; L LB ;
Wiaczanie przekaznika wyjscio-
o go T go _ A L
wego ?"m o ?‘3@ , E&m o - Wigczanie wyjécia
oo (=} o
@ -petlal @) -petla2
Wigczanie wyjécia alarmowego : g 5 A0 - Wytaczanie przekaznika alarmowego
; A D ; At ATl- Wiaczanie przekaznika alarmowego
Indukcyjno$c petli 1 ?‘m u® Pomiar indukcyjnosci, wartos¢ w pH
; £cs
Indukcyjnosé petli 2 ?ﬁm u @ Pomiar indukcyjnosci, wartos¢ w pH
7 cc |
Zamykanie trybu symulacji Ao@ Powrét do trybu pracy
% 9 Sekundy | 1!

Il Usuwanie biedow

E W przypadku wystapienia usterki wySwietlane sa na przemian lampki trybu pracy «A» i sygnalizacji btedu «E» oraz kod btedu, np. E 012. Dioda LED
no ¢ zmienia kolor na czerwony migajacy.

[l
-— ©

i
(== ()
o
— ®

Wskazanie| E001 E002 E011 E012 E101 E102 E201/E202 | E301 E302 E311 E312
Btad Przerwanie | Przerwanie | Zwarcie w |Zwarcie w | Zbyt niskie | Przepiecie| Bfad pa- | Petla 1 Petla 2 Petla 1 zbyt | Petla 2 zbyt
petli 1 petli 2 petli 1 petli 2 napigcie migci zbytduza | zbytduza | matfa mata

= Pig¢ ostatnich btedéw jest zapisanych w pamieci i mozna je odczytac. Krétkie nacisniecie przycisku «Data» powoduje pojawienie sie na wy$Swietlaczu

ooy ostatnich 5 btedéw. Kolejne krétkie naci$niecie powoduje przejécie do kolejnego wezesniejszego btedu. Po 6 nacisnigciach urzadzenie powraca do
trybu pracy. Naci$nigcie przycisku «Data» na 4 sekundy podczas odczytywania pamigci btedéw powoduje usunigcie wszystkich ko munikatéw o btedach.
Na rysunku przedstawiono pozycje pamieci /, w ktdrej zapisat sie btad 001 Przerwanie petli 1 (przykfad).

Reset
Reset 2 (ustawienia fabryczne)

Reset 1 (ponowna kalibracja) _,_'nm Nastepuje przywrécenie ustawien fabrycznych wszystkich
¥ 2 Sekundy Nastgpi ponowna kompensacja petli. 2 8 Sekundy warto$ci (poza pamigcia btedéw; patrz tabela 4.11a). Nastapi
ponowna kompensacja petli.

IEl Najwazniejsze dane techniczne

ProLoop2
Napiecie zasilania / ® 24ACDC: 24V AC -20% do +10%, 50/60 Hz, maks. 2 W
pobér mocy 24V DC-10% do + 20%, maks. 1.5 W

e [VAC:  100-240 V AC +10%, 50/60 Hz, maks. 2.9 W
Indukcyjnosc petli maks. 20 do 1000 pH,

idealnie 80 do 300 pH

Przy 20-40 pH: maks. 100 m przy 1,5 mm?

Bei >40 pH maks. 200 m przy 1.5 mm?

min. skretka 20 razy na metr

Opor petli <8 Qz przewodem zasilajacym

Przekaznik wyjsciowy (petla) | AC-1: maks. 240 V AC, 50/60 Hz; 2 A / DC-1: maks. 30 V DC; 1 A
Przekaznik wyjSciowy (alarm) [ AC-1: maks. 40 V AC, 50/60 Hz; 0.3 A/ 40V DC; 0.3 A

Przewdd zasilajacy petle

Wymiary 22.5 x 94 x 88 mm (szer. x wys. x gteb.)
Montaz obudowy Montaz bezpo$rednio na szynie DIN
Sposéb podigczenia Zaciski wtykowe

Stopien ochrony IP 20

Temperatura robocza -20°C do +60°C

Temperatura skfadowania -40°C do +70°C

Wilgotnos¢ powietrza <95% bez kondensacji

IEQ Deklaracja zgodnosci UE
C € Patrz zatacanik

KL} WEEE

K Urzadzenia oznaczone tym symbolem nalezy utylizowac osobno, zgodnie z prawem krajowym dotyczacym ekologicznego usuwania,

przetwarzania i recyklingu urzadzen elektrycznych i elektronicznych.
|

m Kontakt

BBC Bircher Smart Access, BBC Bircher AG, Wiesengasse 20, CH-8222 Beringen, www.bircher.com
Designed in Switzerland / Made in Bulgaria



