ProLoop2

Silmukkatunnistin teollisuusoviin ja -portteihin,
pysakdintitaloihin ja pysakdintipaikan pollareihin

Alkuperéisten ohjeiden kdannos

Yleisia tietoja

n Turvallisuusohjeet

e Lue ndma kdyttoohjeet huolellisesti ennen laitteen kdynnistamisté ja sai-

lytd ne myShempaa tarvetta varten.

A

o Kaytd tatd tuotetta vain sen kayttotarkoitukseen.

o Naitd laitteita ja niiden lisdvarusteita saa kayttdd ainoastaan koulutettu

ja pateva henkildkunta.
e Tatd 24 V AC/DC laitetta saa kayttad EN 61558 -standardin mukaisesti

vain pienoisjannitteelld (SELV:illa) ja turvallisella sahkderistykselld. Joh-

dotus on suojattava mekaanisilta vaurioilta.
¢ Noudata paikallisesti voimassa olevia séhkéturvallisuusméaarayksia!

e Naiden turvatoimien laiminly6nti voi vahingoittaa laitetta tai muuta omai-
suutta ja johtaa vakavaan loukkaantumiseen tai kuolemaan.

Bl Mekaaninen asennus kytkentikaappiin

ProLoop2 asennetaan 35 mm:n asennuskiskoon normin EN 50 022 mukaisesti kytkentdkaappiin.
Liittimet ovat kytkettdvid ja koodattuja.

El sankoliitanta
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Smart

@ ProLoop2 silmukkatunnistin DIN-malli, asennuskiskoasennus

(@ LCD-naytto

® "Tila"-painike

@ "Tiedot"-painike

® Liittimet
® Info-LED

mistal

t6std ja lahetd se korjattavaksi.
e \/ain valmistaja saa korjata ndma laitteet. Korjauksia ja muutoksia ei sal-

@ Tunnistimen ja silmukan valisten kaapelijohtimien taytyy olla kierrettyja vahintaan 20 krt/m.
1 Varmista liittimien oikea sijoitus ja laitteen sivukilven mukainen oikea jénnitteensy6tto.
E& Proloop? liitinkaavio
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Lahtéliitannan vaihtoehdot (riippuu tilatuista lisdominaisuuksista):

lita. Ne johtavat koko takuun paattymiseen.

Access

e Kytke laitteen / jarjestelman virransydtté pois paaltd ennen tyon aloitta-

e Jos ilmenee toimintahairiéitd, joita ei voida poistaa, ota laite pois kdy-

1-silmukkalaite

Helepalkat Lahto liitantakuva:
Lahto 1 E
Lahto 2 F
halytysiahdola D

2-silmukkalaite

Lahto liitantakuva:

Relepaikat:
laht6a 1+2 EF
halytyslahdolla D

Bl Arvojen ja parametrien saatomahdollisuudet

Yleisid tietoja

ProLoop-laitteiden sdadot téssa luvussa esitetaan ja selitetddn 1-silmukkalaitteelle. 2-silmukkalaitteen silmukan 2 s&@dét suoritetaan samalla tavalla.

XD LCD-néyttd ja ohjauspaneeli

1-silmukkalait-  |2-silmukkalait- Ohjauspainike Ohjauspainike
teen vakiondytt6 |teen vakiondytto
HO HO® 'IEﬂ! 'EEE

Toiminto

Esimerkki:

non asetus

LCD-né&yton kuvaus
Silmukka 1

U @_,Silmukka 2

Aikatoimin—sl: h_—Esimerkki:

Esimerkki: pa-
rametri «h»
saadetty

LED-nayton selitykset

| @)

Punainen+vihred:
Vihred:

Punainen + vihrea:
Vilkkuu vihredna:

Vilkkuu punaisena:
Vilkkuu
punainen + vihrea:

Kaynnistysvaihe
Toiminta
Konfigurointi
L&htd 1 ja/tai

2 aktivoitu
Virhe

Simulointi
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X Perustoiminnot 2 (saadst, katso taulukko 4.11a)

Parametri

1: Ovi ja portti Maaritetty lahtorele vetaa, kun silmukka aktivoituu, ja vapautuu, kun silmukka palaa vapautettuun tilaan.

2: Ajoeste Maaritetty lahtdrele vetaa, kun silmukka aktivoituu, ja vapautuu, kun silmukka palaa vapautettuun tilaan.

3: Lepovirta Maéritetty lahtorele vapautuu, kun silmukka aktivoituu, ja vetaa uudelleen, kun silmukka palaa vapautettuun tilaan.

4: Suuntalogiikka logic

0: Silmukka 2

Jos kohde liikkuu silmukasta 1 silmukkaan 1, 1aht6 1 sulkee. Jos kohde liikkuu silmukasta 1 silmukkaan 2, 1aht6 1 sulkee.

Molemmat silmukat on aktivoitava lyhyeksi ajaksi. Léhd6t nollautuvat, kun silmukka 2 palaa vapautettuun tilaan. Jotta uusi
suunta voidaan tunnistaa, taytyy kummankin silmukan olla téysin vapautettu.
silmukkalaitteessa voidaan silmukka 2 deaktivoida.
Releen reagointi toimintahairidihin (katso luku 6 "Vianetsinta”):

1. Qvi-/porttijarjes-
telmat

Hairion sattuessa
|ahto avaa (katkaisee
piirin). Mahd. haly-
tysl&htd avaa myos.

2. Puomi

Hairion sattuessa
|ahtd Mahd. haly- tys-
|ahtd avaa myos.

3. Turvallisuus

Hairion sattuessa
|&ht6 avaa (katkaisee
piirin). Mahd. haly-
tyslahtd avaa myos.

4. Suuntalogiikka
(vain 2-silmuk-
kalaite)

Hairion sattuessa
|&hto avaa (katkaisee
piirin). Mahd. haly-
tyslahtd avaa myos.

m Aikatoiminnot 7, aikayksikkd 2 ja aikakerroin 3 (Katso asetukset taulukosta 4.11a)

I_l Rele vetda, kun silmukka 1 Paallekytkentaviive: Katkaisuviive:
aktivoituu, ja aukeaa, kun o Rele vetaa ajan t jdlkeen, kun Loo Rele vetaa, kun silmukka on ——— Loo
silmukka sulkeutuu. Loop silmukka on aktivoitunut, ja —! I— p aktivoitunut, ja vapautuu ajan P
| | Relay aukeaa, kun silmukka = | Relay t jalkeen, kun silmukka I »Tlﬁﬁlay
sulkeutuu. sulkeutuu.
| Aktivointi-impulssi: = Impulssi silmukasta Maks. lasnéolo: rele vetda, kun
Rele vetdd, kun silmukka on I ]Loop poistuminen: Silmukasta I ] Loop silmukka on aktivoitunut, ja 1] 1 Loop
g}(tivoitu_nut, jfa“vapautuu | ——_Relay p_oistu(_enssaan rele vetad |_|t Relay vapautuu jél!ggn Egistu_misen _|_|_,T|_H9|ay
jalleen ajan t jalkeen. t ajan t jélkeen, rele = jalkeen tai vahintdan ajan t
vapautuu. jalkeen.

EX] Herkkyys 4 (saadot, katso taulukko 4.11a)
Herkkyys 5 (=Sensitivity) (=Sensitivity) silmukkatunnistimelle voidaan saatéa 9-portaisesti: 57 = Alhaisin herkkyys, 55 = Korkein herkkyys,
54 =Tehdasasetus.

m Automaattinen herkkyyden lisadminen ASB 5 (sd&dot, katso taulukko 4.11a)
ASB (= Automaattinen Herkkyyden Liséys). ASB:ta kaytetdan tunnistamaan perdvaunujen vetotankoja aktivoinnin jal.

EXA Taajuus 6 (saadot, katso taulukko 4.11a)
Jotta voidaan vélttaa silmukoiden reagointi toisiinsa kdytettdessa useita silmukoita, voidaan nelja eri taajuutta F1, F2, F3, F4* saataa.

Suuntalogiikka 7 (katso asetukset taulukosta 4.11a)
Suuntalogiikan toimintoja voidaan kéyttaa vain kahdella silmukalla varustetussa tunnistimessa. Perustoiminnossa (katso luku 4.2) suuntalogiikan on ol-
tava sdddetty. Tunnistus voidaan tehdd: — silmukasta 1 silmukkaan 2— silmukasta 2 silmukkaan 1—kummastakin suunnasta

EXE] Lants 2 8 (séadot, katso taulukko 4.11b)
Kahdella 1ahdolla varustetussa tunnistimessa voidaan lahté 2 joko aktivoida tai deaktivoida. ProLoop 11 —laitteessa voidaan 1&htd 2 my6s saataa

m Virhevarmuus jannitekatkon sattuessa 9 (sdadot, katso taulukko 4.11a)

Asettaa parametrien arvot sailyvat sahkokatkoksen jalkeen.
P 1 =suojaus virtakatkoksen aikana aktivoitu: Herkkyys on rajoitettu arvoon 1-5.

EXK] Signaaliominaisuudet ja suojaus virtakatkoksen aikana aktiivinen (toiminto 9= 1)
Aktivointia varten (esim. ajoesteet)

Perustoiminto 0 = 2 ajoestejarjestelmaa

Ulostulo | llman virtaa \ Initialisointi \ Vapaa \ Varattu \ Vapaa
avoin (no) | |
suljettu (nc)
Suojaamista varten (esim. ajoesteet, pollarit)
Perustoiminto 0 = 3 Lepovirta
Ulostulo | llman virtaa \ Initialisointi \ Vapaa \ Varattu \ Vapaa
avoin (no) | | |
suljettu (nc)
[BI) Kayttotavan muutos konfigurointitilassa
1-silmukkalaite
Nayttd kaynnistymi- Ao Paina painiketta «Tila» yhden ! Mo
sen jalkeen: kerran siirtyaksesi konfiguroin-{/ ? . u
{1 |titilaan {
2-silmukkalaite
Nayttd kaynnistymi- @@ |Paina painiketta «Tila» yhden ! Mo <4— ; —J@LZd | 1 @ | ;
sen jalkeen: R kerran siirtyaksesi konfiguroin- |/ ? c u ® §I||rift1;1kka ! = u @ §I||rirt1;1kka 2
I { [titilaan ! aintu G { aintu

*Tehdasasetukset
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Il simulointitila

Siirtyminen simulointitilaan Paina "Sim 1"- Paina "Sim Paina "Sim Paina "Sim Huomautuksia
painiketta 2"-painiketta 2"-painiketta 2"-painiketta

Siirtyminen simulointitilaan: +
paina painikkeita Sim1 ja Sim2 ?‘im :52
samanaikaisesti 2 sekuntia. 77 seconds Zseconds | L0}

Simulointitila:

L0 - Ei silmukan aktivointia (aikatoiminnot ovat aktiivisia)|
L1 - Silmukan aktivointi (aikatoiminnot ovat aktiivisia)

(@) - Silmukka 1 (2) - Silmukka 2
20 - Lahdon aktivointi

5 : 5O ?&ﬁm 5 ° ;
Lo ; L L ;
Lahtoreleen aktivointi = go = go . Lo T i O

Eienl el el (S| S —
Hélytyslahdon aktivointi T 5 5 A0 - Halytysreleen irtikytkentd

; A0 ; Aot A1 - Halytysreleen paallekytkentd
Induktio silmukka 1 ?ﬁﬂm u® Induktion systto, arvo uH

7 225
Induktio silmukka 2 ?m y © Induktion sydtto, arvo uH

; gc !
Simulointitilasta poistuminen ?ﬁm Roo Toimintotilaan palaaminen

2 seconds i

Bl Virheiden poisto

E Kun virhe on tapahtunut, kaytt6tila «A» ja virheilmoitus «E» ja virhekoodi, esim. LED vaihtuu vilkkuvaksi punaiseksi, 4 viimeisintd virhetta
nn t  tallennetaan ja niitd voidaan hakea.

Silmukan aktivointi 5

cJ
[l
-— ©

oo
— ©

==

Naytto E0O1 E002 E011 E012 E101 E102 E201/E202 | E301 E302 E311 E312
Virhe Keskeytys | Keskeytys | Oikosulku | Qikosulku Aliignnite | Yliignnite Tallennus- | silmukka 1| silmukka 2| silmukka 1 | silmukka 2
Silmukka 1 | Silmukka 2 | ilmukka 1 | ilmukka 2 ! ! virhe liian suuri | liian suuri | liian pieni | liian pieni

= Painamalla nopeasti painiketta «Data» 4 viimeista virhettd tulee ndyttdén. Toinen lyhyt painallus vaihtaa virheeseen ennen sité jne. Kun on painettu 5 kertaa, laite
ooy kytkee takaisin automaattikaytélle. Painikkeen «Data» painaminen 4 sekun- tia poistaa kaikki virheilmoitukset. Kuva ndyttaa muistipaikan 1, johon virhe 001,
hairidsilmukka 1, on tallennettu (esimerkki).

Resetointi

B Vode Nollaus 1 (uusintakalibrointi) Silmukka/silmu- = ods B Data Nollaus 2 (tehdasasetus) Kaikki arvot (paitsi vikamuisti) on
/ ‘, ¢ kat kalibroidaan uudelleen. o palautettu tehdasasetuksiin (katso taulukko 4.11a). Silmukka
5272 seconds < 8 seconds (silmukat) kalibroidaan uudelleen.

Bl Tarkeimmat tekniset tiedot

ProLoop2

sttaianni ; ® 24ACDC: 24 V AC -20% ettd +10%, 50/60 Hz, maks. 2 W
Syottojannite / Virrankulutus 24V DG -10% ot + 20% méks. 5 W
e [VAC:  100-240V AC +10%, 50/60 Hz, maks. 2.9 W
Silmukan induktanssi maks. 20-1000 pH,
parhaiten 80-300 pH
20-40 pH: maks. 100 m 1,5 mm?
>40 pH: maks. 200 m 1,5 mm?
vah. kierretty 20 kertaa/m

Silmukan tulojohto

Silmukan vastus < 8 ohmia liitdntdjohdolla

Lahtorele (silmukka) AC-1: maks. 240 V AC, 50/60 Hz; 2 A/ DC-1: maks. 30 V DC; 1 A
Lahtorele (halytys) AC-1: maks. 40 V AC, 50/60 Hz; 0.3 A/ 40V DC; 0.3 A

Mitat 22.5 x 94 x 88 mm (lev. x kork. x syv.)

Kotelon asennus suora DIN-kiskoasennus

Liitanta plug-in liittimiin

Kotelointiluokka IP 20

Kayttélampétila —20°C ...

Varastointilampdtila -40°C ... +70°C

[Iman kosteus <95 % tiivistymaton

IE} EU-vaatimustenmukaisuusvakuutus
C€ Katsoliite
L) WEEE

E Laitteet, joissa on tdméa symboli, vaativat erikoiskasittelyn havitettdessa. Havittaminen on tehtdva kyseisessd maassa sovellettavien
sahko- ja elektroniikkalaitteiden ymparistéa saastavaa havittdmista, jalleenkasittelyd ja kierratysta koskevien lakimaardysten
mm= mukaisesti.

[EEl Yhteystiedot

BBC Bircher Smart Access, BBC Bircher AG, Wiesengasse 20, CH-8222 Beringen, www.hircher.com
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